ROBOT-IN-A-BOX
FLEXIBELT OCH KOMPAKT
PALLASTNINGSKONCEPT

B Universellt vakuumgriphuvud
B Enkel programmering
B Plugand play

SYSTEM WWW.SOCOSYSTEM.COM



FORBATTRAR PRODUKTIVITETEN
OCH ARBETSMILJON

Pallastningsroboten fran SOCO SYSTEM strémlinjeformar produktionen, tar
bort pafrestande uppgifter och ar extremt kostnadseffektiv.

ROBOT-IN- , Teleskopisk z-axel
A-BOX KONCEPTET

Alarm- och sdkerhetssignaler /’
Konceptet dr baserat pa en N %
robot av standard bas- AN
konstruktion med SOCO AN
SYSTEM-portal. ~
Det aren enkel och flexibel
enhet att anvanda oavsett var
den behdvsidin produktion.

Universellt vakuumgriphuvud

SOCOLogic IPC

Robot-in-a-box-enheten ar
utrustad med ett universellt
vakuumgriphuvud och
universell pallplacerings-
anordning och klararavi stort
settalla typerav ladoroch
pallar som du kan tankas
anvanda.

Online- eller
offlineprogrammering

Robot-IPC:n levereras med
forinstallerad SOCOLogic-
mjukvara for programmering
pa egen hand samt
PalletBuilder-mjukvara for
komplicerade pallmonster.

Service, utbilding och
leverans

Robot-in-a-box -l6singen
leveras med kompletta
hjalpmedel for service-
hantering sdsam
installationshjalp for
webbkamera och fjarrkontroll,
e-baserad utbilding av all
relevant personal, ett
standard servicekontrakt
under det forsta driftsaret och
leverans “till dorren” vid din
produktionsplats.

Universell pallastning for ] \
alla pallstorlekar upp till i “
= 1200X1200 mm

Sédker att anvdnda,
enkel och mangsidig
Maskinen kraver minimalt
underhall och dr enkel att
anvanda.

Integrerat sékerhetsstdngsel

Hopvikbar och hdjdjusterbar som uppfyller alla CE-krav

bandtransportor, ansluten med
en inmatningstransportor med
drivna rullar som tar bort
eventuellt kdtryck



Roboten avldser lddans matt och berdknar pallménster.

Onlineprogrammering

Roboten berdknar pallmonstret pa egen hand...

Ladan som ska lastas fors in i roboten, som sedan avldser
ladans matt. Roboten beraknar sedan snabbt det optimala
pallménstret och pabarjar lastningen pa pallen.

Instadllningarna som krévs for berakningarna anges i SOCOLogic-
mjukvaran innan roboten bdrjaranvandas. Instéllningarna kan
handla om antal lager, palltyp, mellanldgg osv.

Det dr naturligtvis mojligt att vdlja ett annat pallmonster eller
dndra det aktuella pallmdnstret ndr som helst.
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Offlineprogrammering

For programmering av mer avancerade pallastningsprogram
anvands den medféljande PalletBuilder-mjukvaran.

Denna mjukvara ar Windows-baserad och IPC:n kan anvandas for

att kontrollera ansluten extrautrustning sasom palltransportérer,

pallmagasin osv.

Véxla mellan befintliga pallmdnster

Om pallménstret redan finns i IPC:n, kan det enkelt @ndras till ett

annat pallmonster.

Nya pallmdnster, som genereras med optimeringsmjukvara
sasom CAPEPACK®, kan dverforas online eller med diskett.

ALLMANNA SPECIFIKATIONER

Axlar

De 3 grundaxlarnax, y och z
samt 270 graders vridning av
robothuvudetistegpa1
grad.

Maximal vikt

Den maximala vikten beror
pa foremalets typ och
kvalitet, vilken lyftteknik
som anvands, hastigheten
osv. Den maximala vikten
ligger vanligtvis runt

20-25 kg.

Kapacitet

Upp till tio Gverforingar per
minut. Roboten kan dverfora
en, tva eller flera foremal
samtidigt beroende pa
pallmonstret, storleken,
vikten och kvaliteten pa
foremalen.

Transportor
Standardbredden dr500 mm.

Farg

Som standard levereras
roboten i RAL 2002.
Alternativa farger finns till
extra kostnad.

Rostfritt stal
Pallastningsroboten finns
tillganglig i rostfritt stal.

Luftkonsumtion
Min. 6 Bar.
Ca sl percykel.

Tillbehor

Spanning
3x210/230/250 Vac + PE
50/60 Hz

eller
3Xx360/400/440/480 Vac +
PE50/60 Hz.

Effekt behov
Ca. 2.5 kW.

Modeller/ Palltyper

RIB 1014:
Max. palle dim.:
800 Mm x1200 mm

RIB 1214:
Max. palle dim.:
1000 MM X 1200 Mm

RIB 1414:
Max. palle dim.:
1200 MM X 1200 Mm

Lasthdjd/golv-till-tak-hojd*

Fast z-axla

H1: 1450 mm /3620 mm
H2:1750 mm / 4220 mm
H3: 2050 mm / 4820 mm

Teleskopisk z-axla

H1: 1400 mm / 2945 mm
H2:1700 mm /3395 mm
H3:2000 mm /3845 mm

* De angivna vardena ar
endast for standard Robot-
in-a-box konceptet.

Andra specifikationer kan
uppnas genom individuella
anpassningar.

B Sékerhetsstangsel med hopvikbar "garage"-dorroppning

B Sdkerhetsstangsel med dorroppning med laseravkdnning

B “Rullskridskor” gor roboten mobil

M Finansieringsalternativ sasom leasing, hyra eller betala-per-

anvdndning-kontrakt

SYSTEM



Manuell pallastning
Bild 1 visar en traditionell
arbetsstation. Manuell
fyllning, forslutning och
pallastning.

Automatisk pallastning

Installera en standardiserad
robot som drklar att anvandas
direkt efterinkopplingen med :
nastan obefintligt ,2'9, Qe o
projektledningsbehov. .Sig. Ag;dsfsson ehf,
Island

Bild 2 visar roboten for
pallstorlek 800 mmx 1200
mm. Samma eller mindre
golvutrymme som en
traditionell, manuell
arbetsstation.

Forbattrad ergonomi eftersom
tunga lyft elimineras.

Laru,
Tyskland

Tva eller fler enheter
med automatisk
pallastning

Bild 3 en robot pa varje
produktionslinje innebar:

M Flexibilitet Toms ChokoladeA/S,
B Hog produktivitet Danmark
B Kortare stillestandstid

Robot-in-a-box-konceptet kan
installeras eftervilken
bandningsmaskin eller
tapeforslutare.

RiojaAlta S.A.,
Spanien

M Din SOCO SYSTEM-aterforsljare: 1
Bouché Pére & Fils,
Frankrike
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